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1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania, dotyczace wykonaniai odbioru robot
instalacyjnych — instalacje elektryczne, zawartychpmejekcie budowlanym -branza elektryczna, nr
81/T/10-PT/P3-E — Projekt techniczny przylacza elektrycznego do pompowni P3.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokunpemetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t, wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci, umozliwiajace i majace na celu
wykonanie zadania, zdoie z pkt. 1.1. Szczegbtowy zakres robot przedstawiono w przedmiarze robot
(kosztorys Slepy).

1.4 Okreslenia podstawowe

Przedmiar rob6t - przedmiary robot przedstawione w SST maja charakter tylko informacyjny.
Obligatoryjne zakresy robot zostaly ujete w Przedmiarze Robot i stanowia one podstawg wyceny.

Dziennik Budowy - opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami . stuzacy do
notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych odbiorow &ot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy
Inspektorem Nadzoru. Wykonawcg i projektantem .

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedaca autorem Dokumentacji Projektowe.

Rysunki- czgs¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu,
bedacego przedmiotem robot.

Slepy Kkosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

Inspektor Nadzoru - osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa. ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy, przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi  wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i Adminacyjnymi, Dziennik Budowy oraz
egzemplarz Dokumentacji Projektowej i komplet ST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za
ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjWéykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem podanym

w szczegotowych warunkach umowy.

1521 Wykaz Dokumentacji Projektowej dostarczy Zamawiajacy po podpisaniu umowy z Wykonawca.
Zamawiajacy przekaze Wykonawcy kompletng Dokumentacje Wykonawcza.

1.5.2.2 Zakres Dokumentacji Projektowej, ktora powinien opracowa¢ Wykonawca we wlasnym zakresie,
w ramach ceny kontraktowe;.
Wykonawca zobowiazany jest do opracowania we wilasnym zakresie projektu zabezpieczenia
wykopow, uwzgledniajac konieczno$¢ utrzymania ruchu kotowego.
Wykonawca opracuje i przedstawi do akceptacji Zamawiajacemu Projekty Organizacji i
Technologii Robét dla poszczegdinych robét.



1.5.3 Zgodnos¢ robét z Dokumentacjg Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne adadatkowe dokumenty, przekazane przez
Inspektora Nadzoru Wykonawcy, stanowig czg¢$¢ umowy, a wymagania wyszczeg6lnione w cho¢by jednym
z nich, sa obowiazujace dla Wykonawcy tak. jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw, obowiazuje kolejnosé ich
wazno$ci, wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a 0 ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian lub
poprawek.

W przypadku rozbieznosci, opis wymiardw jest wazniejszy od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dane okre$lone W Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatlow i elementow
budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdymaterialy lub roboty nie beda zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST i wptynie to
na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie zastapione innymi,
a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykopna

1.5.4 Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca skutecznie zabezpieczy Teren Budowy przed wtargnigciem osob postronnych. Wszelkie
konsekwencje z tytutu nieodpowiedniego zabezpieczenia Terenu Budowy, obciazaja Wykonawce.
Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowyy okresie trwania
realizacji Kontraktu, az do zakonczenia i odbioru koncowego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru, zatwierdzony
i uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu
i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.

W zaleznos$ci od potrzeb i postgpu robot, projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania rdlb Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tycz zapor i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Fakt przystapienia do robot. Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem, w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez, umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach okreslonych przez
Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru.
Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caty okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy oraz wykonanie im#aaia placow budowy nie podlegdrgbnej
zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng umowna.

1.5.5 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy, dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot. Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j.

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki, majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm,
dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub uciazliwosci dla osob Iub wihasnosci spolecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu
lub innychprzyczyn, powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do wymagan, bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacjg baz, warsztatow, magazynow, ukopow i drog dojazdowych.



2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych ptynami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniami powietrza pytami i gazami,
Cc) mozliwo$cia powstania pozaru.

1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisoOw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych,
w pomieszczeniach biurowychieszkalnych i magazynach oraz. na maszynach i gz

Materiaty tatwopalne begda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty, spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7 Ochrona przeciwporazeniowa

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witadz, bedacych wlascicielami tych urzadzen,

potwierdzenie inforncji, dostarczonych mu przez Zamawiajacego, w ramach planu ich lokalizaciji.

W przypadku stwierdzenia w trakcie realizacji robot, urzadzen podziemnych lub instalacji na powierzchni
ziemi innych, niz wykazane w dokumentach, dostarczonych przez Zamawiajacego, do Wykonawcy nalezy

obowiazek ich zinwentaryzowania, ustalenia wlasciciela oraz dokonania ich przelozenia lub

zabezpieczenia.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji

i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji podziemnych. Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora Nadzoru i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspdtpracowat, dostarczajac wszelkiej

pomocy, potrzebnej przy wykonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie, spowodowane przez jego dziatania, uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych.

1.5.8 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot. Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow, dotyczacych bezpieczenstwa

i higieny pracy oraz opracuje Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia (,,Plan BIOZ”) wynikajacy z. Art.
21a Prawa Budowlanego, w szczegdlnym zakresie, zgodnym z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury
z dnia 27.08.2002 DZ.U. nr 151 i uzgodni go z Inspektorem Nadzor

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywatl pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt
i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan, okre§lonych powyzej, nie podlegja
odrebnej zaplacie i sa uwzglednione e cenie umowne;.

1.5.9 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia, uzywane do
robot, od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia (wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora
Nadzoru).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla Iub jej elementy, byty w zadawalajacym stanie przez caly czas.
do momentu odbioru koncowego.

1.5.10 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy, wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bgdzie w pehi
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséytyicznych, podczas prowadzenia robot.



Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peli odpowiedzialny za wypehienie
wszelkich wymagan prawnych, odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob
ciagly, bedzie informowac Inspektora Nadzoru o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odnosne dokumenty.

2. MATERIALY
Uzyte materialy

Do realizacji wymaganych robdt uzyto materiatow, ujetych w zestawieniu materialow, znajdujacym si¢
w projekcie wykonawczym.

Odbior materialow na budowie

Materiaty na budowe nalezy dostarcza¢ lacznic ze §wiadectwami jakosci, $wiadectwami gwarancyjnymi
i protokotami odbioréw technicznych.

Dostarczone na budowe materiaty, nalezy sprawdza¢ pod wzglgdem kompletnosci /zgodnosci z danymi
producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwosci co do jako$ci materiatow, nalezy przed
ich zastosowaniem, poddac je badaniom, okreslonym przez Inspektora Nadzoru.

Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na 3tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow,
przeznaczonych do Robdt, Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje, dotyczace proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badan oraz
probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie czgSci materialdow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy
z danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan, w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spehiaja wymagania w
czasie postgpu Robot.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajac wymaganiom, zostang przez Wykonawcg wywiezione z budowy, badz ztozone
W miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materialow do innych robot, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie
przewarto$ciowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktéorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaplaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadane materiaty do czasu, gdy beda one potrzebne do robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoje wlasnosci do robét i byly dostepne do
kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsce czasowego sktadowania bedzie zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy, w miejscuuzgodnionym
z Inspektorem Nadzoru, lub poza Terenem Budowy, w mejsa@rganizowanych prza¥ykonawce.

3. SPRZET

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych robot. Sprze¢t uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta

Wykonawcey i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci, wskazaniom zawartym w ST oraz
projekcie organizacji robot. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach, sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami, okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej i ST, w terminie przewidzianym umowa.



Sprzgt bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t, ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z. normami ochrony $rodowiska i przepisami,
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow, potwierdzajacych dopuszczenia sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach. Wykonawca powiadomi Inspekidbtadzoru o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacprzed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie
moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materialow. Liczba $rodkow
transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robodt, zgodnie z zasadami, okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej ST w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych, pojazdy beda spelnia¢ wymagania, dotyczace przepisow ruchu
drogowego, w odniesieniu do dopusdaych obciazen na osie i innych parametréw technicznych.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie. moga byé dopuszczone
przez Inspektora Nadzoru, pod warunkiem przywrocenial gignwotnego

uzytkowanych odcinkéw drog, na koszt Wykonawcy

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia i uszkodzenia,
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych ajazdhch do terenoudowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny zaprowadzertobot zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$é¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Rob6t ordegemiami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$§¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenia wysokosci
wszystkich elementéw Robot, zgodnie z wymiarami i rzednymi, okreslonymi w Dokumentacji Projektowej
lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.

Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu, spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu Robét
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Sprawdzenia wytyczenia Robot lub wyznaczanie wysokosci przez Inspektora Nadzoru, nie zwalnia
Wykonawcy od odpowitlzialno$ci za ich doktadnosé.

Decyzje Inspektora Nadzoru, dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatlow i elementow Robot, beda
oparte na wymaganiach, sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST a takze
w normach i wytycznych.

Przy pod@gnowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatdbw i Robot, rozrzuty
normalnie wystgpujace przy produkcji i badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki, wptywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Inspektora Nadzoru bgda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania Robot.

Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI

Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowania i przedstawienie do aprobaty Zamawiajacego, programu
zapewnienia jakos$ci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Roboét, mozliwosci
techniczne i organizacyjne, gwarantujace wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz
poleceniami i ustaleniami, przekazanymi przez Inspektora Nadzoru. Program zapewnienia jako$ci bedzie
zawierac:



a) czes¢ ogolna opisujaca:

— organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenie Robot,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdt,

— bhp,

— wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegodlnych elementéw
Robat,

— system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych Robot,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenie do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz formg gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmoéw sterujacych a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi
Nadzoru,

b) czgs¢ szczegdlowa, opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

— wykaz, maszyn i1 urzadzen, stosowanych na budowie, z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia kontrolno-pomiarowe,

— rodzaje i ilo§¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,

— sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

— sposob 1 procedur¢ pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen, itp.), prowadzonych podczas dostaw materialbw i1 wykonywania
poszczegoblnych elementow Robdt,

— sposob postgpowania z materialami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli jakosci Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, abyosiagnac¢

zatozong jako$¢ Robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg Robot i jako$ci materiatow.

Wykonawcazapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie

1 wszystkie urzadzenia, niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli. Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy

przeprowadzeniabadan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadawalajacy.

Wykonawca begdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz Robot z czgstotliwoscia,

zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji

Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci, sa okreSlone w ST, normach

i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone. Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres

kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt

badawczy, posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom
norm. okre$lajacych procedury badan. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do
pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inspektora Nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek

niedociagnigciach, dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na

wyniki badan. Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatow

i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana
usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialow. Wszystkie koszty zwiazane

z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

Pobieranie probek

Na zlecenie Inspektora Nadzoru, Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow,

ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nic zostana przez Wykonawce

usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek. W przeciwnym wypadkatikde pokrywa Zamawiagy.



Badania i Pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z. wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju,
miejscui terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badsviykonawcaprzedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami pomiarow lub badan

jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki
pomiaréw lub badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach, wg
dostarczonego przez niego wzoru, lub innych, przez magprobowanych.

Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia. Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonania kontroli,
pobierania probek i badania materialdow u zrodla ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialow. Inspektor Nadzoru, po
uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Rob6t, prowadzgmprzez Wykmawcg, bedzie ocenia¢ zgodnosé
materialow 1 Robot z wymaganiami ST, na podstawie wynikow badan, przeprowadzonych przez
Inspektora Nadzoru.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania, niezaleznie od Wykonawcy, na
koszt WykonawcylJezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne. Inspektor
Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium, przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i
Robot z Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku, catkowite koszty powtdérnych lub
dodatkowych badan i pobierania probek, poniesione zostang przez Wykonawcg.

Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi,
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw
i dokumentow technicznych.
2. dekhracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
— Polska Norma Iub
— aprobata techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sa objete certyfikacja okreslona w pkt. 1 i ktore spelniaja wymogi Specyfikacji Technicznej.
W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do Robodt, bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty, wydane przez producenta, a w razie potrzeby,
poparte wynikami badan, wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spehiaja tych wymagan, beda odrzucone.

Dokumenty budowy

1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym, obowiazujacym Zamawiajacego

i Wykonawceg, w okresie od przekazania Wykonawcy terenu Budowy, do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika budowy, zgodnie z obowiazujacymi przepisami, spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku budowy begda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.



Kazdy zapis w Dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktdrkonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w przypadku chronologicznym, bezposrednio jedno pod
drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i1 opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do Dziennika budowy nalezy wpisywa¢ szczego6lnie:

— date przekazania Wykonawcy terenu Budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;,

— uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci harmonograméw Robot,

— przebieg Robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
uwagi i polecenia Inspektora Nada, daty zarzadzania wstrzymania Roboét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioro6w Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg§ciowych i ostatecznych
odbioréw Robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresic wykonywania Roboét, podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi, zgodnos¢
rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opiseBokumentaciji Projektowe;.

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot, dane dotyczace jakoSci
materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal, inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika budowy, beda przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora Nadzoru, wpisane do Dziennika buddVgkonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis Projektanta do Dziennika budowy obliguje Inspekfdealizoru do ustmnkowania si¢. Projektant

nie jest jednak strona Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

2. Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument, pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego
z elementow Robo6t. Obmiaryykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly, w jednostkach
przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiardw.

3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialow, orzeczenia o jakosci
Materialow, orzeczenia o jako$ci materiatdw, recepty robocze i kontrolne, wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej, w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki
do odbioru Rob6t. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

4. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w pkt. 1, 2, 3, nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilngprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilpawne.

d) protokoty odbioru Robot,

e) protokoty z narad i ustalen.

f) korespondencj¢ na budowe.

5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy, w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zagnigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy, spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty beda dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na Zyczenie
zamawiajacego.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robodt, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiar Robo6t wykonuje Wykonawca, po pisemnym powiadomnignspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmniej miidorzed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robot, lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Techniczrycnie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich
Robot. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji przez Inspektora Nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych Roboét bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigcznej ptatnosci na
rzecz Wyknawcy, lub w innym czasie, okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inspektora Nadzoru.

7.2 Zasady okreslenia ilosci Robot i materialow
Dlugosci i1 odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi, beda obmierzone poziomo,
wzdtuz linii osiowe).

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenie i sprzgt pomiarowy, stosowane w czasie obmiaru Robot, bedzie zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te, lub sprzet,
wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji. Wszystkie

urzadzenia pomiarowe beda Przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
Robot.

7.4 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, a takze
w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robot podlegajacych zakryciu, przeprowadza sig¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru, oraz nieodzowne obliczenia, beda wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST , Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgSciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi ostatecznemu.

8.1 Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanychRobot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Obmiar Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie, umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek , bez hamowania ogdlnego postgpu Robot.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zgltasza Wykonawca, wpisem do Dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pozniej jednak niz 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika budowy i powiadomienia tym fakcie
Inspektora Nadzoru.
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Jakos¢ 1 ilo§¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru, na podstawie dokumentow,
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacjiz Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2 Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci Robot.

Odbioru czgsciowego Robot dokonuje si¢ wg zasad, jak przy odbiorze ostatecznym Robot
Odbioru Robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3 Odbidr ostateczny Robo6t wg zaloZzonego etapowania

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot, w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 warto$ci.

Catkowite zakonczenie robot oraz. gotowo$¢ do odbioru ostatecznego, bedzie stwierdzona przez
Wykonawceg wpisem do Dziennika budowy, z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru

Odbiodr ostateczny Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia frez Inspektora Nadzoru zakonczenia Roboét i1 przyjecia dokumentow, o ktorych mowa
w pkt. 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robot dokona Komisja, wyznaczona przez Zamawiajacego, w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty, dokona ich oceny jakosciowej, na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, wykonanych przez Inspektora Nadzoru, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacja Projektowa i ST.

W toku ostatecznego Robot, komisja zapozna si¢ z. realizacja ustalen, przyjetych w trakcie odbiorow
Robin zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot uzupehiajacych

i Robot poprawkowych.

Komisja dokonuje odbioru ostatecznego Robot, jezeli ich ilos¢ i jakos¢, w poszczegolnych asortymentach,
jest zgodna z wymaganiami Dokumentacji Projektow8]] i poleceniamiInspektora Nadzoru.
W przypadku stwierdzenia przez Komisjg, ze jakos¢ wykonywanych Robot w poszczegodlnych
asortymentach, nieznacznie odbiega od wymaganej Demaw)i Projektoweji ST, z uwzglgdnieniem
tolerancji 1 nie ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu. Komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywanych Robot, w stosunku do wymagan przyjetych
w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1 Dokumenty do Odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot odbioru ostatecznego

Robot, sporzadzony wg wzoru, ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przedstawic nastgpujace dokumenty:

1. Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami, oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.

Specyfikacje¢ techniczna (podstawowe z kontraktu i ew. uzupehiajace lub zamienne),

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ewentualnie

PZJ.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materialow, zgodnie z ST

i ewentualnie PZJ.

7. Opini¢ technologiczna, sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow,
zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PTJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. przetozenie linii telefoniczne;j,
energetycznej gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych Robot
wlascicielom urzadzen.

9. Dokumentacj¢ powstala w wyniku inwentaryzacji powykonawczej.

grwN

o
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W przypadku, gdy wg Komisji. Roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego, nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego Robdt.

Wszystkie zarzadzone przez komisjge Roboty poprawkowe lub uzupehiajace, beda zestawione wg wzoru,
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykorania Robot poprawkowych i Robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.4 0dbiér pogwarancyjny
Odbiodr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot, zwiazanych z usunigciem wad, stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidr pogwarancyjny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu, z uwzglednieniem zasad, opisanych w punkcie 8.3.
,Odbidr ostateczny Robot”

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ustalenia og0lne

Podstawa platnosci jest ocena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawcg za jednostkg obmiar owa,

ustalong dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych , wycenianych ryczattowo, podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana

przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania, skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej

i w Dokumentaciji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe beda obejmowac:

1. Robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

2. Warto$¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na Teren Budowy,

3. Warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

4. Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

5. Podatki, obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatek VAT.

9.2 Warunki Kontraktu i Wymagania Ogolne Specyfikacji Techniczrej

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkow Kontraktu i wymagan Ogoélnych, zawartych
w Specyfikacji Technicznej, obejmuje wszystkie warunki, okreslone w w/w dokumentach

10. DOKUMENTY ZWIAZANE

Dokumentacja projektowawg. Punktu 1.1,

Przedmiar robét,

Kosztorysy ofertowe, zawierajace szczegdtowe opisy robot wg kalkulacji jednostkowej, opracowane na
podstawie przedmiarow.

Rozporzadzenia:

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002 w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie - Dz.U.2002.75.690

— Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dn. 16.06.2003 w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkoéw, innych obiektow budowlanych 1 terenéow -
Dz.U.2003.121.1138.
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Normy:

PN-IEC 603644-41

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochriliaazapewnienia bezpiegwtwa.
Ochrona prze¢ i w porazeniowa.

PN-IEC 60364442

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

PN-IEC 60364443

Instalacje elektryczne w obiektach budowlany@chrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przed pradem przetgzeniowym.

PN-IEC 60364-4-46

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Odfaczanie izolacyjne i laczenie.

PN-IEC 60364-4-47

Instalacje elektczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Stosowanie §rodkéw ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo. Postanowienia ogoélne. Srodki
ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

PN-IEC60364-4-473

Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Stosowanie srodkdéw ochrony zapewniajacej bezpieczenstwo. Postanowienia ogoélne. Srodki
ochrony przed pradem przetgzeniowym.

PN-IEC 60364-4-482

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrdmaapewnienia bezpieczenstwa.
Dobor $rodkow ochrony w zaleznosci od wptywdw zewngtrznych. Ochrona przeciwpozarowa.

PN-IEC 603645-523

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenie elektrycznego.
Obcigzalno$¢ pradowa dhugotrwata przewodow.

PN-IEC 60364-5-53

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenie elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

PN-IEC 603645-534

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenie elektrycznego. Urzadzenia do ochrony przed przepigciami.

PN-IEC 60364-5-537

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenie elektrycznego.
Aparatura rozdzielcza i sterownicza. Urzadzenia do odlaczania izolacyjnego i taczenia.

PN-IEC 603645-54

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenie elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 603645-548

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenie elektrycznego.
Uktady uziemiajace i polaczenia wyréwnawcze instalacji informatycznych.

PN-IEC 603645-559

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenie elektrycznego. Oprawy o§wietleniowe i instalacje o§wietleniowe.

PN-IEC 60364-5-56

Instalage elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz
wyposazenie elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.

PN-IEC 6036746-61

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdz&prawdzanie odbiorcze.

PN-IEC 6036747-701

Instalacje elektryare w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych instalacji
lub lokalizacji. Pomieszczenia wyposazone w wanng lub/i basen natryskowy.

PN-IEC 6036747-704

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacjetesenie budowy lub rozbioru.

PN-EN 604394

Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Czgs¢ 4. Wymagania dotyczace zestawow
przeznaczonych do instalowania na terenach budowy.

PN-EN 60529

Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod 1P)

PN-EN 124641

Swiatto i o$wietlenie. O$wietlenie miejsc pracy. Czesé 1. Miejsca pracy we wnetrzach.

PN-IEC 610241

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogdine.

PN-IEC 610241-1

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogdinediydiziomdw ochron dla
urzadzen piorunochronnych.

PN-IEC 610241 -2

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogdine.
Przewodnik B projektowanie, montaz konserwacja i sprawdzanie.

PN-IEC 613 121

Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym.dyasgoine.

PN-IEC 613 122

Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym. Czg$¢ 6.2. Ekranowanie
obiektow, polaczenia wewnatrz obiektéw i uziemienia.

PN-86/E 05003.1

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Wymagania ogodlne.

PN-867E 05003.3

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Ochrona obosirzo

PN-87/E-90050

Przewody elektroenergetyczne ogoélnego przeznaczenia do uktadania na state. Ogolne
wymagania i badania.

PN-88/E-0850.1

Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.

N SERE-004

Elektrotechniczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Bktpwanie i budowa.
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ST-P3-E1/02
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
OZNACZENIE KODU CPV:
* 453 10 0068 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
* 453 11 0060 - Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej
e 453 14 304 - Kladzenie kabli
* 453 15 7066 - Instalowanie rozdzielni elektrycznych
1. WSTEP nr strony
1.1. Przedmiot ST
11.  Zakres stosowania ST
12.  Zakres Robot objetych ST
13.  Okreslenia podstawowe
14.  Ogodlne wymagania dotyczace RobOt
2. MATERIALY
2.1.  Uzyte materialy
2.2. Odbidr materiatow na budowie
2.3. Sktadowanie materiatdow na budowie
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. DOKUMENTY ZWIAZANE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotemniniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania, dotyczace wykonania i odbioru
rob6t —zasilanie kablowe urzadzen kanalizacji sanitarnej, ktore zostang zrealizowane w ramach projektu
budowlanego -branza elektryczna — nr81/T/10-PT/P3-E— Projekt techniczny przylacza elektrycznego
do pompowni P3.

Projektowana pompownia $ciekow zlokalizowana jest w Staporkowie, przy ulicy Odlewnicze;.
Trasa kabla elektrycznego zlokalizowana jest w Staporkowie w bezposrednim sasiedztwie ulicy
Odlewniczej w rejoniezeki Czarna, na nizej wymienionych dziatkach:
— nr ewid.: 23308 i 23309/2 (obgb nr: 2), dziatki sa w zarzadzie Zarzadu Drog Powiatowych
w Konskich
— nrewid.: 23338/176 (obreb nr 2), dziatka jest wlasnoécia Gminy Staporkow.

Powyzszy projekt zawiera calo$¢ robot instalacyjnych - instalacje elektryczne, zwiazanych z zasilaniem
powyzszych urzadzen kanalizacji sanitarnej na terenie gminy Smykow.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokunpemetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t, wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci, umozliwiajace i majace na celu
wykonanie zadania, zgodnie z pkt. 1.1. i obejmuja:

Zakres niniejszego opracowania obejmuje:

» zabudowanie na istniejacym shupie linii n.n. ztacza pomiarowego ZP-3,
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» zabudowanie na terenie pompowni. ztacza zasilajaco-sterowniczegoZKP -3,
» zasilanie ztacza ZKP -3 ze zlacza pomiarowego ZP-3,
* wykonanie uziemienia przewodRE w szafce ztacza ZKP-3 (przejscie z systemu TT naTN-S),
» ochrong przeciwporazeniowa
Zasilanie zlacza pomiarowego ZP-3 na istniejacym slupie stanowi zakres projektu realizowanego
przez PGE Dystrybucja S.A. Rejonowy Zaklad Energetyczny Konskie.

UWAGA:
Po potwierdzeniu ostagcznych parametréw elektrycznych urzadzen pompowni, ktoére beda
zabudowane (w tym mocy pobieranych przez silniki i prady rozruchowe), w trakcie wykonywania

robot nalezy zweryfikowaé umowy przylaczeniowe pod wzgledem mocy przylaczeniowych i wartosci
zabezpiezen przelicznikowych.

1.4.0kreslenia podstawowe
Okreslenia podane w ST sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami, podanymi w ST -
wymagania ogolne, pkt. 1.4.

1.5.0golne wymagania dotyczace Robot
Podano w ST wymagania ogolnepkt. 1.5.

2. MATERIALY
Wymagania dotyczace materiatdéw podano w ST - wymagania ogolne punkt 2.

2.1.Uzyte materialy

Do realizacji wymaganych robot uzyto materiatow, wyszczegdlnionych w projekcie nr - 81/T/10-PT/P3-
E— Projekt techniczny przylacza elektrycznego do pompowni P3, a mianowicie:

1. Ztacze pomiarowe ZP-3 na stupie linii nN (wg. rys. nr 81/T/10-PT/P3-E/04) .....................1 kpl.
2. Z¥acze zasil-ster.ZKP-3 na terenie pompowni (wg. rys. 8t/T/10-PT/P3-E/05) ............ ...1 kpl.
3. Wylacznik réznicowo — pradowy P304 40300-A w szafceSZSR3 ..., 1 szt.
4. Kabel elektroenergetyczny, z zytami aluminiowymi typ: YAKY 4 X 25 mm?............ccceeeeen.... 80m
5. Wykonanie przewiertu sterowanego pod dnem rzekir@zav rurze ochronnej

PE Dz110x6,6dt 29m) - na glgbokosci co najmniej 1,5 m od dna

wedhug rys. nr 81/T/10-PT/P3-E/O2........o o e e 27 m
6. Wykonanie przewiertu sterowanego pod ul. Odlewnicza w rurze ochronnej

PE Dz110x6,6- na glebokosci 1m , wedltug rys. nr 81/T/10-PT/P3-E/02...................... 12,5m
7. Bednarka stalowa pakowana, utozona z kablem w rowie; typ: Fe/Zn 40x3 mm.................. 5m
5. Uziom szpilkowy GALMAR z preta Fe/Zn @ 14mm, dtugosc: 3m ..o, 1 szt.
6. Linka z zyta miedziana, w izolacji zielono-zottej; typ: LgYzo 16 mnT..................veenenn... 4m
7. ROw kablowy glebokoSCI O,7 M ..ot e e e e e 55 m
8. Piasek do rowOw KablOWYCh ...............ccoiiiiiiiei i e 5B
9. Oznacznik Kablowy PCV ... e e e e e e 8 szt.

Wymagania w zakresie branzy elektrycznej dla dostawy pompowni:
Pompownia wyposazona begdzie we wlasna szafke sterownicza SZSP-3, wyposazona migdzy innymi w:
» zabezpieczenia silnikowe pomp przed: zablokowaniem, przepigciem, zbyt niskim napigciem,
przeciazeniem, zbyt wysoka temperatura, asymetria faz,
* urzadzenie do fagodnego rozruchu silnikow pomp,
« sterownik FGC,
* sygnalizacj¢ Swietlna awarii,
*  wylacznik réznicowo-pradowy, petiacy funkcje wylacznika glownego,
* ogrzewanie wngtrza szafki,
» sygnalizator akustyczny.
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Szafka sterownicze (SZSP) z wyposazeniem i fundamentem dla posadowienia, jej zasilanie oraz zasilanie
Z niej pompowni stanowi zakres dostawy pompowni.

2.2 . 0dbiér materialow na budowie
Podano w ST wymagania ogolnepunkt 2.2.

2.3.Skladowanie materialéw na budowie
Podano w ST wymagania ogolnepunkt 2.5.

3. SPRZET
Podano w ST wymagania ogolnepunkt 3.

4. TRANSPORT
Podano w ST wymagania ogolnepunkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
Podano w ST wymagania ogolnepunkt 5.

6. KONTROLA JAKOSCI
Podano w ST wymagania ogolnepunkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
Podano w ST wymagania ogolnepunkt 7.

8. ODBIOR ROBOT
Podano w ST wymagania ogolnepunkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podano w ST wymagania ogélnepunkt 9.

10. DOKUMENTY ZWIAZANE
Dokumentacja projektowa:

Projekt budowlany —branza elektryczna — nr 81/T/10-PT/P3-E— Projekt techniczny przylacza
elektrycznego do pompowni P3.

1. Przedmiar rob6t81/CT/10-KS-5-E1
2. Kosztorys InwestorskB1/CT/10KI -5-E1

3. Rozporzadzenia i normy - wg ST- wymagania ogolnepunkt 1
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