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WYKAZ SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH DLA INWESTYCJI:
Budowa sieci kanalizacji grawitacyjrtbcznej wraz z przykanalikami w Staporkowie przy ulicach:

1-go Maja, Gorniczej, Koneckiej, Gornej, Kos$ciuszki, Prusa, Wspolnej, Lipowej, Gutow,

Spacerowej, Nieklanskiej, Odlewniczej, Nieborowskiej, Piaskowej, Milej i Pilsudskiego wraz z

pompowniami $ciekow.

Oznaczenie . Nr opracowania
L.p. specyfikacji Tytul specyfikacji (pliku)
1. |ST.00.00.00 Wymagania ogolne 81/CT/10-ST/00
2. |ST.01.00.00 Roboty przygotowawcze 81/CT/10-ST/01
ST.01.01.01 Wytyczenie trasy, obiektow 1 punktéw wysokosciowych
ST.01.01.02 Rozbiorka elementéw drég i chodnikow
3. [ST.02.00.00 Roboty ziemne 81/CT/10-ST/02
ST.02.01.01 Wykonanie wykopow
4. |ST.03.00.00 Roboty montazowe sieci kanalizacyjnej 81/CT/10-ST/03
ST.03.01.01 Kanalizacja} grgwitacyjna z rurociagami tlocznymi i
pompowniami
5 |ST.04.00.00 Zasilanie elektryczne przepompowni Sciekow: P1, P2, 81/CT/10-ST/04

P3, P4, P5, P6, P7, P8




ZAWARTOSC SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ST.01.00.00
Roboty przygotowawcze

Str.
ST.01.01.01

Wytyczenie trasy, obiektow 1 punktéw wysokosciowych

ST.01.01.02

Rozbidérka elementoéw drég i chodnikow



ST.01.01.01

Wytyczenie trasy, obiektow 1 punktéw wysokosciowych
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Oznaczenie kodu CPV robot:
451000068: Przygotowanie terenu pod budowe

1. Wstep
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikac]echnicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wytyczeniem obiektow i budowli w planie oraz ich punktéw wysoko$ciowych oraz
sporzadzenia geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej w zwiazku z realizacja inwestycji , Budowa sieci
kanalizacji grawitacyjno-tlocznej wraz z przykanalikami w Staporkowie przy ulicach: 1-go
Maja, Gorniczej, Koneckiej, Gornej, KoSciuszki, Prusa, Wspdlnej, Lipowej, Gutow,
Spacerowej, Nieklanskiej, Odlewniczej, Nieborowskiej, Piaskowej, Milej i Pilsudskiego
wraz z pompowniami Sciekow”.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokunmzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych

z wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wytyczenie projektowanych tras kanalizacji,

obiektéw zaréwno wplanie jak i ich usytuowania wysoko$ciowego, zgodnie z zatwierdzonym projektem

budowlanym.

W zakres robét pomiarowych wchodzi:

a) wytyczenie sytuacyjne i wysoko$ciowe punktow glownych osi tras i obiektow, oraz punktow
wysokosciowych (reperow roboczych zalozonych w terenie dowiazanych do reperow panstwowych),

b) uzupelnienie wytyczonych punktéw dodatkowymi punktami w miarg potrzeby,

C) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob ulatwiajacy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie,

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych obiektow liniowych z  czgstotliwoscia  wskazana
w Dokumentacji Projektowej,

e) opracowanie powykonawczej dokumentacji geodezyjnej z uzupetieniem map zasadniczych.

1.4 OkreSlenia podstawowe

1.4.1 Punkty gléwne trasy budowli liniowych

- punkty zalamania osi trasy,

- punkty kierunkowe,

- poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2 Pozostale okreslenia podstawowe

- zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w Specyfikacji
Technicznej S.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”

1.5 Ogolne wymagania dotyczace Robot

Ogolne wymagania dotyczace Robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. Materialy

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, i ich pozyskiwania i skladowania podano w Specyfikacji
Technicznej ST.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.



2.1 Rodzaje materialéow

Do utrwalenia punktow glownych tras i obiektow nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub prgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci ok. 0,50 m.

Pale drewniane umieszaeropoza granicg robdt ziemnych w sasiedztwie punktow wytyczenia trasy, powinny
miec §rednicg 0,15 + 0,20 m 1 dlugos¢ 1,50 + 1,70 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane o $rednicy 0,05 + 0,08 m
i dtugosci ok. 1,0 m. ,,Swiadki” powinny mie¢ dhugo$é ok. 1,0 m i przekroj prostokatny.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej nalezy stosowac¢ materiaty zgodne z obowigzujacymi przepisami
i instrukcjami.

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

3.1 Sprzet pomiarowy

Do wytyczenia sytuacyjnego i wysoko$ciowego trasy kanalizacji stosowac nalezy nastgpujacy sprzet:
- teodolity, tachometry

- niwelatory

- dalmierze

- tyczki

- laty

- tasmy stalowe i szpilki.

4. Transport

Ogodlne wymagania dgczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

5. Wykonanie rob6t

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

5.1 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pmiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi przepisami i instrukcjami.

W oparciu 0 dane geodezyjne zawarte w poszczegélnyaturBentacjach Projektowych Wykonawca
dokona niezbednych obliczen i pomiaréw geodezyjnych koniecznych do szczegdtowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o wszystkich btedach wykrytych w
tyczeniu punktéw tras i obiektéw orazpesow roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sa zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie ro6znia
si¢ od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien poinformowa¢ o tym Inspektora
Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe wynikajace 2z r6znic rzednych terenu podanych
w Dokumentacji Projektowej i rzednych rzeczywistych zostana wykonane na koszt Zamawiajacego.
Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze za roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigzony zostanie Wykonawca.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiarow przez Inspektora Nadzoru.



Punkty wierzchotkowe, narozne, punkty glowne tras obiektow liniowych i punkty posrednie musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktow.Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Inspektora Nadzoru zostang zniszczone przez
Wykonawce, a ich odtworzenie jest konieczne do prowadzenia robot, to zostana odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe, konieczne dla prawidtowej realizacji robot, naleza do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.2 Roboty przygotowawcze

.....

uzbrojenia nadi podziemnego z wyprzedzeniem siedmiodniowym, ustalajac warunki wykonywania robot w
strefie tych urzadzen.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca sporzadzi plan BIOZ oraz dokona wytyczenia robot i
trwale oznaczy je w terenie za pomoca kotkéw osiowych, kotkow $wiadkéw i1 kotkow krawedziowych.
W celu zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda pompowana z wykopow lub z opadoéw
atmosferyenych powinny by¢ zachowane przez Wykonawcg co najmniej nastgpujace warunki:
a) gorne krawedzie bali przysciennych powinny wystawaé co najmniej 15 cm ponad szczelnie przylegajacy
teren:;
b) powierzchnia terenu powinna by¢ wyprofilowana ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odptyw wody poza
teren przylegajacy do wykopu;
¢) w razie konieczno$ci wykonany zostanie ciag odprowadzajacy wodeg na bezpieczna odleglosc.

5.3 Wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych

Podstawa wytyczenia trasy kanalizacji jest Dokumentacja Projektowa i Prawna oraz niniejsza Specyfikacja
Techniczna.

Wytyczenie w terenie osi przewodu, z zaznaczeniem usytuowania studzienek odbywa si¢ za pomoca
wbitych w grunt kotkéw osiowych z gwozdziem. Po wbiciu kotkow osiowych nalezy wbi¢ kolki-swiatki
jednostrane lub dwustronne w celu umozliwienia odtworzenia osi kanatu po rozpoczeciu robdt ziemnych.
Wytyczenie trasy kanalu w terenie nast¢puje przez shuzby geodezyjne Wykonawcy. Nalezy ustali¢ stale
repery, a w przypadku niedostatecznej ich ilosci Wykonawca wbudujeepery tymczasowe (z rzgdnymi
sprawdzanymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperdw i ich rzgdne przekaze Inwestorowi.

W miejscach, gdzie moze zachodzi¢ niebezpieczenstwo wypadkoéw, budowg nalezy zgodnie z zasadami BHP
i przepisami kodeksdrogowego ogrodzi¢ od strony ruchu, a na noc dodatkowo oznaczy¢ swiattami.

5.4 Sprawdzanie wyznaczenia punktow glownych tras, obiektow i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne obiektow powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy uzyciu drewnianych pali lub stupkow betonowych, a takze dowiazane do punktow pomocniczych
potozonych poza granicami robdt ziemnych. Maksymalna odleglto$¢ pomigdzy punktami glownymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 50 m. Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty
wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy kanalizacji, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim i
kubaturowym. Maksymalna odleglo§¢ migdzy reperami roboczymi powinna by¢ nie wigksza niz 30 m. Jako
repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state. Jesli brak takich punktow, repery robocze nalezy natozy¢ w
postaci stupkow betonowych lub ksztaltownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy
ich osiadanie zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rzgdne reperéow roboczych nalezy okresli¢ z taka
doktadnos$cia, aby $redni blad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje
podwojna do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe tablice zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy repera i jego rzedne;.



5.5 Odtworzenie osi trasy i lokalizacji obiektow

Tyczenie osi trasy kanalizacji nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji panstwowe;.

Os trasy kanalizacji powinna by¢ wytyczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich (kierunkowych)

w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy lecz nie rzadziej niz co 50 m.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne osi trasy kanglizabiektow w stosunku do Dokumentaciji
Projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z
doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych okre§lonych w Dokumentacji Projektowe;.

5.6 Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

W oparciu o punkty poligonizacji panstwowej i osnowy realizacyjnej nalezy wykona¢ geodezyjna
inwentaryzacj¢ powykonawczg sieci uzbrojenia terenu, obiektow, studzienek i nanies¢ zmiany na mapg
zasadniczg uzyskujac potwierdzenie Wojewddzkiego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzne;.
Dokumentacja Inwentaryzacyjna Powykonawcza powinna spelia¢ wymagania Rozporzadzenia Ministra
Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2 kwietnia 200% sprawie geodezyjnej ewidencji sieci
uzbrojenia terenu oraz zespotéw uzgadniania dokumentacji projektowej. (Dz. U. z 2001r., Nr 38, poz. 455).

5.7 Przeniesienie osnowy geodezyjnej

Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza granice robot wraz z odtworzeniem wysokosciowym moze by¢
wykonane tylko przez uprawnione do tego rodzaju pracog#i geodezyjne. Przeniesienie osnowy
geodezyjnej musi by¢ wykonane przed przystapieniem do robot objetych Projektem.

6. Kontrola jakoSci robot

Ogolne zasady dotyczace kontroli jakosci Robot podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

7. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikacji Tezhej ST.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

7.1 Sposob odbioru rob6t pomiarowych

Odbiér robdt pomiarowych nastgpuje na podstawie szkicow, dziennikow pomiardéw geodezyjnych lub
protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

8. Przepisy zwigzane

1. Ustawa z dn. 17.05.1989 prawo geodezyjne i kartograficekst fednolity: Dz.U.2010.193.1287).
2. Aktualnie obowiazujace zarzadzenia i instrukcje Glownego Geodety Kraju

ST.01.01.02
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Nazwy i kody (CPV) robot:
451000068: Przygotowanie terenu pod budowe



1. Wstep
8.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszejSpecyfikacji Technicznej sa wymagania szczegdlowe dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwiazanych z rozbiérka elementéw drog i chodnikéw w ramach inwestycji ,, Budowa sieci
kanalizacji grawitacyjno-tlocznej wraz z przykanalikami w Staporkowie przy ulicach: 1-go
Maja, Gorniczej, Koneckiej, Gornej, KoSciuszki, Prusa, Wspdlnej, Lipowej, Gutow,
Spacerowej, Nieklanskiej, Odlewniczej, Nieborowskiej, Piaskowej, Milej i Pilsudskiego
wraz z pompowniami Sciekow”.

8.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokunmmzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

8.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Techmtj dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
rozbiorka drog i chodnikow.

W zakres robot wchodza:

- rozebranie obrzezy i krawgznikéw betonowych oraz fawy betonowe;j,

- rozebranie nawierzchni i podbudowy,

- wywo0z gruzu z rozbieranych konstrukcji w miejsce uzgoamiz Inwestorem,

- rozebranie chodnikdw,

- rozebranie innych obiektow.

8.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z zamieszczonymi
w Specyfikacji Technicznej ST.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

8.5 Wymagania ogélne dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00.00
~Wymagania ogoéine”.

9. Materialy

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w Specyfikacji
Technicznej ST.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

10. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00.00. ,,Wymagania
ogolne”.

10.1 Typ sprzetu

Typ sprzgtu wykonawca dostosuje do rodzaju robot rozbidorkowych. Wybrany sprzet powinien uzyskaé
akcepacje Inspektora Nadzoru.

11. Transport

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.
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Wykonawca zapewni sukcesywny odwoz materialow i gruzu z rozbiodrki. Srodki transportowe nalezy
dostosowa¢ do rodzaju przewozonych materiatow.

12. Wykonanie robét
Ogdlne wymagania wykonania rob6t podano w Specyfikeagghnicznej ST.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

12.1 Roboty rozbiorkowe

Przed przystapieniem do prac nalezy powiadomi¢ pisemnie zainteresowane shuzby istniejacych sieci
podziemnych oraz pozostalych zainteresowanych wymienionych w uzgodnieniach.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub rgecznie w sposob okreslony w Specyfikacji
Technicznej lub przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen.

Roboty rozbidrkowe elementéw drog obejmuja usunigeie z pasa drogowego wierzchnich warstw nawierzchni
drogowych. Rozbiorka kraweznikow i taw wykonana zostanie celem przygotowania terenu pod budowe
kanalizacji i odbudowg drogi.

Warstwa ziemi urodzajnej na prywatnych posesjach powinna by¢ zdjgta z przeznaczeniem do pozniejszego
wykorzystania. Ziemi¢ nalezy zdja¢ z powierzchni przewidzianych pod ukladanie rurociagéw, na glgbokosé
wskazang roboczo przez Inspektora Nadzoru. Ziemig urodzajna nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach,
zabezpieczonych przed zanieczyszczeniami.

Usunigeiu podlegaja wszystkie elementy wymienione w pkt.1.3, zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacja Techniczna lub wskazane przez Inspektora Nadzoru w miejsce wskgaee Inwestora.

13. Kontrola jakoSci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci Robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

Kontrola jakosci robot bedzie polegata na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania robdt rozbidrkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przemwigth do powtérnego wykorzystania.

14. Odbidr Robot
Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w Specyfikacji Tezhej ST.00.00.00 ,Wymagania ogoéine” .

14.1 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog jest:
- dla nawierzchni n? (metr kwadratowy),
- dla krawgznika - m (metr).

15. Podstawa platnosci
15.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robo6t obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki (Scigeia),

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

b) dla rozbiorki kraweznikow:

- odkopanie krawegznikéw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

- zeawanie faw betonowych,

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki (bez krawgznikow),
- wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.
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Powyzsze elementy mozna uwzgledni€, przy czym ostateczna podstawe platnosci nalezy ustalic z
Inwestorem.
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