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1. WSTEP.

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej SST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem zamulonych rowow przydroznych na zadaniu pn.
Przebudowa drogi gminnej 386034 Wolka Plebanska.

Zakres stosowania SST.
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot przy
poglebieniu rowoéw przydroznych.
Ogolne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robdt odpowiedzialny jest za ich bezpieczne prowadzenie zgodnie
z wymaganiami jako§ciowymi oraz poleceniami odbierajacego.

MATERIALY.
Nie wystepuja przy realizacji robot.

SPRZET.

Zastosowany sprzet powinien gwarantowaé nalezyta jakos¢ wykonanych robot

przy zachowaniu bezpieczenstwa.

Do wykonania robot moze by¢ uzyty nastepujacy sprzet.

- koparki o szerokosci tyzki dostosowanej do wymaganej szeroko$ci dna rowu.

- inne maszyny ( urzadzenia ) specjalistyczne do wykonania tego typu robot
akceptowane przez odbierajacego.

TRANSPORT.
Do odwozu urobku uzyskanego z poglebienia rowoéw mogg by¢ stosowane dowolne
srodki transportowe sprawne technicznie.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1.

5.2.

Roboty przygotowawcze.

Wykonawca robot zobowigzany jest do:

- usunigcia krzakéw rosngcych w obrebie rowu

- wyznaczenia rowoéw w planie i profilu

- demontazu istniejgcego umocnienia rowu ( jesli takie wystapi ).

Odtworzenie rowu.
- zakres robot obejmuje oczyszczenie - poglebienie rowu do zatozonych rzednych
z utrzymaniem spadku dna rowu umozliwiajacym odplyw wody, row po
oczyszczeniu powinien mie¢ gtebokos¢ nie mniejszg od 60 cm.
- plantowanie skarp 1 dna rowu osiagajac :
a) szerokos¢ dna rowu - 40 cm
b) nachylenie skarp rowu 1: 1,5 a w przypadku gdy osiagnigcie takiego nachylenia
nie jest mozliwe ( z uwagi na zawezony pas drogowy, ogrodzenia i.t.p )
dopuszcza si¢ wykonanie skarp o pochyleniu 1:1 ( pod warunkiem, ze pozwala
na to rodzaj rodzimego gruntu ).
- 0odwo6z urobku uzyskanego z poglgbionego rowu ( miejsce odwozu pozostawia si¢



6.

3
do decyzji Wykonawcy ) z rozplantowaniem w miejscu wytadunku.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Kontrola robot obejmuje :
- ocen¢ wizualng robot
- sprawdzenie prawidlowosci wyznaczenia rowdéw w stosunku do krawedzi jezdni
- sprawdzenie ilo$ci 1 kompletnosci robdt w stosunku do przedmiaru.
- sprawdzenie poprzez pomiar zatozonego ksztattu rowu, rownosci powierzchni dna
1 skarp rowu oraz spadku podtuznego dna rowu.

Czestotliwo$¢ pomiardéw - dopuszczalne odchytki
- szeroko$¢ dna i glgboko$¢ rowu - przynajmniej jeden pomiar na hektometr.
Dopuszczalna odchytka + -5 cm.

- rOwno$¢ powierzchni skarp i dna rowu - przynajmniej jeden pomiar na hektometr.
Dopuszczalna odchytka ( prze§wit pomigdzy powierzchnig a szablonem + - 3 cm
pochylenie podtuzne dna rowu - pomiar wykona¢ co 50 mb ( lokalne zaglebienia
+-5cm).

Pomiar powinien wykazac, ze dno rowu wykazuje spadek nie mniejszy niz 0,3 %
( chyba, ze warunki lokalne nie pozwalaja na uzyskanie spadku podtuznego dna
rowu ). Zasadg winno by¢ takie wykonanie robot, aby woda z rowu odptywata.

OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiarowa przyjeta przy wykonaniu robdt jest 1 m3 wybranego z rowu

urobku ziemnego.

ODBIOR ROBOT.
Odbidr robot obejmuje sprawdzenie zgodnosci wykonanego zakresu zgodnie
z przedmiarem ( lokalizacja robot ), oraz wymagang jakos$cia.

PODSTAWA PLATNOSCL

Platno$¢ za 1 m3 wybranego z rowu urobku zgodnie z obmiarem i oceng jakosci
wykonanych robot.

Cena jednostkowa wykonania robo6t obejmuje :

- roboty przygotowawcze ( jak w p-cie 5.1)

- odtworzenie rowu - zakres robét jak w p -cie 5.2

- pomiary kontrolne w czasie wykonania robo6t 1 w czasie odbioru.

10. PRZEPISY ZWIA ZANE.

PN - S - 02205 - Roboty ziemne
PN - S - 02204 - Odwodnienie droég.



